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IMPLANT POUR DiSPOSITIF D'OSTEOSYNTHESE DU RACHIS. 

(57) Impiant pour dispositJf d'osteosynthese du rachis com- 
prenant una vis pddiculaire (2) destine* & I'ancrage osseux 
at surmonte* d'une ttte da fixation (3) d'au moins una tiga 
da liaison (4) reliant un implant (1) a un autre, caract6dsd 
en ce que la tSte de fixation (3) de la tlge (4) comporte des 
moyens d'orlentatbn angulaire de celle-d, par rapport & ia 
vis pediculaire (2) dans un plan paraifele & son axe longitu- 
dinal (X-5C). w 
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La pr6sente invention concerne un implant pour 
dispositif d 1 osteosynthese du rachis comprenant un 
5 dispositif d f ancrage osseux, tel que vis pediculaire ou 
crochet, surmont£ d'une tete de fixation d'au moins une tige 
spinale reliant un implant £ un autre. 

Ces dispositifs, utilises pour etayer ou redresser 
un rachis comprennent g6n£ralement , deux tiges sensiblement 
10 paralldles disposees de chaque cote des apophyses §pineuses 
des vertSbres sur lesquels sont fixees lesdites vis 
destinees cL prendre appui dans le pedicule de la vert£bre. 

Plus particulidrement , 1' invention porte sur la tete 
de fixation de la tige qui permet le raccordement de la vis 
15 pediculaire (ou du crochet) et le blocage de 1* ensemble du 
dispositif. 

II est connu un dispositif d* osteosynthese 
vertebrale du type comprenant deux tiges rigides de support 
sensiblement paralleles fixees sur des vis pediculaires par 
20 1 1 intermediaire d'un element d'ancrage ou tete de liaison 
constitue par un £trier monobloc analogue a une machoire 
formee de deux parties articulSes par une charniere. 

En fait, la machoire inferieure et la machoire 
superieure sont articulees autour d'un axe permettant une 
25 ouverture £ 180°. 

Des essais pratiques ont d€montre qu f un tel 
dispositif, s'il donnait des resultats bien plus 
satisfaisants que ceux connus precedemment , pouvait encore 
etre perf ectionne . En effet, il ne permet un reglage 
30 angulaire de la tige que dans un plan perpendiculaire par 
rapport Sl l'axe longitudinal de la vis pediculaire. 

Or, dans certains cas de figure, un tel reglage 
n'est pas suffisant pour s 1 adapter a la situation. 

La presente invention a pour but de remedier a ces 
35 inconvenients et concerne a cet effet un implant pour 
dispositif d' osteosynthese du rachis comprenant une vis 
pediculaire ou un crochet destine a I'ancrage osseux et 
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sunnontfi d'une t§te~ de fixation d'au moins une tige de 
liaison reliant un implant £ un autre, caracterisfi en ce que 
la t§te de fixation de la tige comport e des moyens 
d 1 orientation angulaires de ladite tige par rapport £ la vis 
5 pfidiculaire, dans un plan paralldle k son axe longitudinal. 

La present e invention concerne egalement les 
caractfiristiques qui ressortiront au cours de la description 
qui va suivre, et qui devront §tre consid€rSes isolSment ou 
selon toutes leurs combinaisons techniques possibles. 
io Cette description donn6e a titre d'exemple non 

limitatif fera mieux comprendre comment 1' invention peut 
Stre r€alis6e, en reference aux dessins annexes sur 
lesquels : 

- la figure 1 est une vue en perspective €clat€e de 
is 1' implant pour dispositif d'ostfiosynthSse selon 1' invention, 

- la figure 2 est une vue de dessus de l 1 implant 
selon la figure 1, aprSs assemblage des §16ments, 

- la figure 3 est une vue en coupe longitudinale 
selon la ligne III-III de la figure 2, 
20 - la figure 4 est une vue en coupe longitudinale 

selon la ligne IV- IV de la figure 3, 

- la figure 5 est une vue d'une tete de fixation 
selon une variante de realisation. 

- la figure 6 est une vue de tete de fixation de 
25 1" invention ancr€e dans l'os par un crochet au lieu d'une 

vis p£diculaire. 

L 1 implant 1 globalement dSsigne sur les figures 
comprend une vis pSdiculaire 2 destin§e a l'ancrage osseux 
et surmontSe d'une tete de fixation 3 d'au moins une tige de 

30 liaison 4 reliant un implant 1 £ un autre. 

Selon la caractSristique essentielle de 1' invention, 
la tete de fixation 3 de la tige 4 comporte des moyens 
d' orientation angulaire a par rapport a la vis pediculaire 
2, dans un plan paralldle £ son axe longitudinal X-X' . 

35 Selon un mode de realisation preferentiel, les 

moyens d' orientation angulaire a de la t&te de fixation 3 
sont constitu^s par deux coupelles 5 et 6 en forme de 
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berceaux semi-cylindriques, disposfies sur un prolongement 
filetS 7 de la vis pediculaire 2 et entre lesquelles sont 
log6es, en vue de leur immobilisation par 1 1 intermgdiaire 
d'un Scrou 8, deux mSchoires 3 A, 3B formant ladite tSte de 
5 fixation 3. Lesdites mSchoires 3A, 3B enserrent la tige 4, 
et leurs profils externes sont compl6mentaires pour 
s'inscrire dans un cylindre de rayon sensiblement 
correspondant a celui des coupelles 5 et 6. De cette 
manidre est permis, lors de leur montage, leur 

10 tourillonnement autour d'un axe Y-Y 1 perpendiculaire a l'axe 
longitudinal X-X' de la vis pSdiculaire 2, afin d'autoriser 
le d£battement angulaire a de la tige, dans un plan 
paralldle oL I'axe X-X 1 de ladite vis 2 avant son 
immobilisation en position, par serrage de l'6crou 8. 

15 Avant blocage dSfinitif de l'€crou 8, on peut 

orienter la tete 3 dans un sens de rotation R autour de 
l'axe X-X 1 , dans un plan perpendiculaire au dit axe,grSce 3 
des moyens de rotation constituSs par le prolongement 7 de 
la vis 2 traversant les trous oblongs 10, 11, 12, 13- 

zo Comme le montrent les figures 1, 2, 3 et 5, les 

mSchoires infSrieure 3A et superieure 3B formant la tSte de 
fixation 3, sont relives par une charnidre 9 dispos€e k une 
de leurs extreraitSs et dSlimitent entre elles un logement 10 
apte a enserrer la tige de liaison 4 par rabattement de la 

25 machoire superieure 3B vers la mSchoire inferieure 3A. 

Les machoires inferieure 3A et superieure 3B ainsi 
que les coupelles correspondantes 5 et 6, sont percSes de 
trous oblongs respect ivement 10, 11, 12 et 13, destines au 
passage du prolongement filete 7 de la vis pediculaire 2 et 

30 £ permettre un dfibattement de la tige 4 soutenue dans un 
sens F perpendiculaire par rapport a l'axe longitudinal X-X 1 
de ladite vis 2 et ainsi permettre au dispositif de se 
rapprocher de ladite vis pediculaire. 

Par ailleurs, le trou oblong 11 de la machoire 

35 superieure 3B est ouvert a son extremity opposee k la 
charniere 9, de maniSre a permettre le passage du 
prolongement filete 7 lorsqu'on la rabat en fermeture vers 


4 


2730155 


la mSchoire infSrieure 3A, deji en placo dans sa coupelle 6, 
sur le prolongement filete 7 de la vis 2. Selon un 
perfect ionnement de l 1 invention, les cotes droits 10a, 10b 
et lla, lib des trous oblongs 10 et 11 des mSchoires 
5 inf6rieure 3A et sup6rieure 3B forment respect ivement entre 
eux un angle ouvert vers le bas et vers le haut, afin de 
favoriser le debattement angulaire de la tete de fixation 3 
de la tige de liaison 4 lors de son reglage. 

Le mode de realisation de la tete de liaison 
io representee sur la figure 5 differe essentiellement de la 
precedent e en ce que le logement 10A de la tige 4 est 
suffisamment allonge pour perraettre un debattement PI de 
celle-ci, constituant un reglage suppiementaire s'ajoutant 
aux autres. 

is Le mode de realisation de 1' implant 1A represents 

sur la figure 6 diffdre en ce que l'ancrage osseux se fait 
par un crochet au lieu d'une vis pediculaire. 

En fait quel que soit le mode d'ancrage osseux 
utilise, on obtiendra un bon posit ionnement de la t£te de 

20 fixation 3 grace d la possibilite de reglage selon trois 
directions : debattement angulaire a de la tige, rotation 
autour de l'axe X-X 1 de la vis ou du crochet et deplacement 
lineaire selon F dans le trou oblong. 
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REVENDICATTONiS 

1 - Implant pour dispositif d ' ost^osynthdso du 
rachis comprenant une dispositif d'ancrage osseux, en 

5 particulier une vis p^diculaire (2), surmontfi d'une t§te de 
fixation (3) d'au raoins une tige de liaison (4) reliant un 
implant (1) a un autre , caract6ris6 en ce que la t§te de 
fixation (3) de la tige (4) comporte des moyens 
d' orientation angulaire a de ladite tige, par rapport £ la 
io vis p€diculaire (2) dans un plan paralldle £ son axe 
longitudinal (X-X'). 

2 - Implant selon la revendication 1, caract6ris6 en 
ce que les moyens d ( orientation angulaire de la t§te de 
fixation (3), sont constitute par deux coupelles (5) et (6) 

is en forme de berceaux semi-cylindriques, disposes sur un 
prolongement filets (7) de la vis pgdiculaire (2) et entre 
lesquelles sont log6es, en vue de leur immobilisation par 
1 ■ interrafidiaire d'un Scrou (8), deux mSchoires (3A, 3B) 
formant ladite t€te de fixation (3) # enserrant la tige (4) 

20 et dont les profils extemes sont complfimentaires pour 
s'inscrire dans un cylindre de rayon sensiblement 
correspondant Sl celui des coupelles (5) et (6) , de manidre 
telle cL permettre au montage, leur tourillonnement autour 
d f un axe (Y-Y' ) perpendiculaire & l'axe longitudinal (X-X 1 ) 

25 de la vis p€diculaire (2) afin d'autoriser le d^battement 
angulaire (a) de la tige (4) enserr£e dans un plan parallSle 
& l'axe (X-X 1 ) de ladite vis (2), avant son immobilisation 
en position par serrage de I'Scrou (8) . 

3 - Implant selon la revendication 2, caract6ris6 en 
30 ce que les mSchoires infer ieure (3A) et sup£rieure (3B) 

formant la tete de fixation (3) , sont reliSes par une 
charniSre (9) dispos€e k une de leurs extrSmitSs, et 
delimitent entre elles un logement (10, 10A) apte I enserrer 
la tige de liaison (4) par rabattement de la mSchoire 
35 sup§rieure (3B) vers la mSchoire infSrieure (3A) . 
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4 - Implant selon la revendication 3, caract€ris6 an 
ce que les mSchoires inf€rieure (3A) et sup6rieure (3B) 
ainsi que les coupelles correspondantes (6) et (7) sont 
perches de trous oblongs (10, 11, 12, 13) destines au 
passage du prolongement filetS (7) de la vis pfidiculaire 
(2), et £ permettre un dSbattement (e) de la tige (4) 
enserrSe par les mSchoires dans un sens (F) perpendiculaire 
par rapport i l'axe longitudinal (X-X 1 ) de ladite vis (2). 

5 - Implant selon la revendication 4, caract6ris6 en 
ce que le trou oblong (11) de la mSchoire supfirieure (3B) 
est ouvert d son extr6mit6 oppos^e £ la charniSre (9) de 
manidre £ permettre le passage du prolongement filetS (7) 
lorsqu'on la rabat en fermeture, vers la mSchoire inffirieure 
(3A) , dfijol en place dans sa coupelle (6) sur le prolongement 
filet6 (7) de la vis (2) . 

6 - Implant selon les revendications 4 ou 5^ 
caract£ris§ en ce que les cotSs droits des trous oblongs 
(10) et (11) des mSchoires infSrieure (3A) et sup6rieure 
(3B) fonnent respect ivement entre eux un angle ouvert vers 
le bas et vers le haut, afin de favoriser le d§battement 
angulaire a de la tSte de fixation (3) de la tige de liaison 
(4) lors de son r£glage. 

7 - Implant selon I'une quelconque des 
revendications 1 & 5, caractSrisfi en ce que la tSte 3 
comporte des moyens de rotation selon le sens R autour de 
l'axe X-X' dans un plan perpendiculaire au dit axe de 
manidre S permettre un rSglage dans trois directions, & 
savoir 1» angle a, le sens linfiaire F et le dit sens de 
rotation R. 



